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Das Problem

 eCall

* Mercedes-Benz Notruf

* Infotainment

* Mercedes-Benz Connect
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Mercedes-Benz
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INOVATION
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Die Einstellung der 2(
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Was ist StarBridge?

e Ersatz fur Mercedes- |
Benz Connect |

GLC 250 4MATIC

TG1111 - 10,160 km

* Telemetrie-LOsung
* Mobile-App =
* Adapter

o& Last Trip

160.0 km 11m 67 km/h

B471km-4
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_XENTRY Diagnosis Pad 2 Mercedes-Benz
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XENTRY Diagnosis Pad 2
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OBD-II und CAN

e Service / Mode 0x01: «Show current datay

* PIDs (Parameter IDs)
* Ox0D: Vehicle Speed, km/h

* Ox2F: Fuel Tank Level Input, %
OBDOX5E: EngiRRZP(pedereftiéebbry h

Geschwindigkeit)
Tankfullstand)
KraftstoffeinsOfb2ufegfAN

A~ A S

Einfihrung USA in den USA i ' '
""GxA6: Odometer, km KilometerSFgEg)iepen in den USA
_O ) ya () / () ya ( ) -
N NG S/ \_/ S/ \_/ S/
OBD2 Standart OBD2 Vorgeschrieben OBD2 via CAN

(SAE ]1962) in der EU (EOBD) Vorgeschrieben in der EU
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System-Architektur
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Adapter Hardware
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' Microcontroller l
CAN-Transceiver
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OBD-II Anschluss ~—

—> Spannungswandlung

- Logik

—> CAN-Kommunikation

- LTE-Kommunikation
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Entwicklung der Hardware

* Konzept

 Auswahl der
Bauteile

* Schaltplan
* Layout
* Fertigung
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System-Architektur

Mobile-Alo(o

)

&

e 3000+ Linien

TypeScript (React Native)
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1800+ Linien

TypeScript (Hono)

- ca. 6'500-7°000 Linien Code

DB
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* 50+ Komponenten

1900+ Linien C (ESP-IDF)



Das Backend

Backend

* Annahme der Telemetriedaten
Rest API

* Auslieferung der Telemetriedaten
* Sicherung der Daten

\

e Bereitstellen von Real-Time Daten

Realtime DO
_J

* Autorisierung & Authentifizierung
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Live Demo



/ukunft

* Fur den eigenen Gebrauch

* Viel Erweiterungspotential:
* GPS
* Hardware v2
* Erweitern auf andere Hersteller

e Wirtschaftlichkeit?
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Fazit
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